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Spitalul Militar Central — singura unitate medicala din sistemul OPSNAJ care ofek servicii de chirurgie robotica minim invaziva

Centru multidisciplinar de cercetare pentru abordarea multifunctionala a patologiei tumorale abdominalesi mioosteoarticulare a bazinului si membrelor pelvine

acronim CERPATUM cod SMIS-CNSR 49147

In cadrul proiectuluCERPATUM, co-finanat prin Fondul European de Dezvoltare Regignéérulat, pe
o perioad de 18 lunj de Spitalul Universitar de UrggnMilitar Central“Dr. Carol Davila” (SUUMC) au fost
achiztionate o serie de echipamente medicale de alg@neréde, care permit realizarea unor proceduri de
diagnostic minim invazive, cu beneficii nete atat pentru pacittgi pentru unitatea sanitarcare asigur
tratamentuki Tngrijirea postoperatorie.

Printre aceste echipamentele moderne seariugn Sistemul chirurgical robotic da Vinci, sistem integrat,
de inali performama care a fost amplasat in Blocul Operator alti®e€hirurgie generdal I, parte aCentrului
Multidisciplinar de Cercetare

Aceasi tehnologie robotit de varf (consal chirurgica, cart chirurgical cu trei sau patru fgaobotice
interactive, sistem video de Tnajierformami si instrumente speciale EndoWrist) asiguizualizarea superioay
tridimensional, etalonarea, filtrarea, amplificargatransmiterea, in timp real, a goirilor mainilor chirurgului
intr-o dinamid@ precis a varfului instrumentelor EndoWrist, concepute pentru a conferi o dasenatural si o
mare amplitudine a npgarilor.

Trebuie merionat faptul &, acest sistem chirurgical robotic este o raimartelemedicinei, respectiv,
telechirurgia. Aceasta ii permite medicul@iopereze la o distghce poate varia de latoé&a metri, la aproximativ
15.000 km, intre consbki masa de opetie, asigurand acelagrad de “&spuns la atonare prin fota” (force
feedback) in campul operator, suplinind lipsa sengitilitactile, prin amplificarea imaginii tridimensionale de
Tnalta rezoluie.

La acest moment, cadrele medicale algi8eChirurgie generalll — implicate Tn activitatea de cercetare -,
au parcurs o serie de etape fteegare pentru efectuarea, in mod uzual, a tehnicilor chirurgicalenninvazive,

n sensul & acestea au urmat atat tranning-ul tehnicicae cel medical de specialitate, Th colaborare cu o &chip
de medici speciadti in chirurgie robotig a Institutului Clinic Fundeni (ICF), condusle profesor univ medic dr.
Irinel Popescu, Directorul Centrului de Chirurgie geriesatransplant hepatic, Coordonator al Programului de
Chirurgie robotié din cadrul ICKsi Presedinte al Academiei dgtiinte Medicale.

XXX

in perioada de implementare a CERPATUM, la nivelultiBecClinice de Ortopediai Traumatologiesi,
respectiv, Chirurgie gene#all ale SUUMC va fi infiimat un Centru Multidisciplinar de Cercetare in domeniu,
avand ca obiectiv principal extinderea aciitiitde cercetare-dezvoltare a metodelor de diagngstiatament a
pacienilor cu tumori abdominopelvine in structuri osoase adiacente in gdie aplicate ultimele metode de
diagnosticsi tratament, prin utilizarea tehnologiei medicale de ultgenerg@e, coroborat cu un protocol medical
invidualizat, etapizat, evalugitup-gradat ladspunsul la un anumit tip de tratament.

Sistemul da Vinci reprezifit la acest moment, cea mai avaagaatforma chirurgical, fiind rezultatul
unui proiect comun al NASAi al Ministerului Apirarii din Statele Unite ale Americii, care, ulterigi-a gasit atat
aplicgii chirurgicale, cati clinice, olginand aprobarea FDA (Food and Drug Administration).

1 “Centru multidisciplinar de cercetare pentru abordarmultifungonald a patologiei tumorale abdominalg mioosteoarticulare a
bazinului si membrelor pelviiie

Avantajele utilizarii Sistemului chirurgical robotic da Vinci:

Pacient

. reducerea timpului de spitalizare

. minimalizarea pierderilor de sangeconsecutiv, a necesarului de transfuzii

. diminuarea durerii post-operatagiidisconfortului creat de intervea chirurgical

. S@derea riscului de infeie

. asigurarea unei rate de recuperare postoperatorie net supegieadin intervetiile clasicesi realizarea
unei reinsegii sociale mult mai rapide

6. craterea gradului de satisfige a pacientului

G~ WNPE

Spital — creterea performaelor medicalesi a serviciilor oferite pacientului, contribuind, n aselamp si la
ohtinerea profitabilidtii institutiei de profil, prin trei moduri distincte:

1. cresterea cotei de pia

2. economii prin s@erea timpului de spitalizare: reduce imediat timpul de spai&ila un nurdr mare de
pacieni care acum pot beneficia de o interiemminim invazi.

3. eficientizarea opetidor: reduce imediat incidga complicailor chirurgicale, infegilor post-operatorii,
transfuziilor de sange, tratamentului antialgic post-opesatamplifica asistema medical postoperatorie.

Chirurg :

[ stabilitatea instrumentelor in campul operator

1 avantaje tehnice net superioare instrumentelor laparoscopice (varful 8&atpr

] ergonomie mai bun

] vizualizare superiodr(sistem 3D cu optiune High Definition)

] disponibilitate: abordul minim invaziv - disponibil pentru cazurile urajgtoscopia nu arganse de
rewita: pentru intervetii ce presupun o precizie deoséb#i gesturi de finge (dise@e, suturi fine,
reconstrugi)

"] rata s&zuti a complicailor datorita preciziei crescutg a vizualizarii 3D

1 imburatatirea ambidexteritii, ameliorarea performaalor olsinute cu mana non-dominant
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